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* Splosna diferencialna enacba II. reda
q1(x, X)X + q2(x, X)x = f(x, %)

* Z uvedbo nove spremenljivke x; = x prevedemo na
problem reSevanje dveh diferencialnih enacb I. reda

3&=xl

(f (x, %) = q2(x, %) X)

X
L ‘h(x X)
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» Gibalna enacba F(t)i

mx + dx + kx = F(t)

* Enacbo preuredimo

1
X =—(—dx —kx + F(t))
m
» Z uvedbo nove spremenljivke x; = x ter dobimo:
X = X1
= (—dx — kx + F(t))
X1 = m X — Kx ()

* ZareSevanje uporabimo npr. metodo Runge-Kutta
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* Splosna diferencialna enacba II. Reda

Alx, )X =b(x,x) =x =A(x,x)" 1b(x,x)

* Z uvedbo nove spremenljivke x; = x prevedemo problem
na reSevanje sistema diferencialnih enacb I. reda

X = X1
x1 = A(x,x)"1b(x,x)

» ZareSevanje sistema uporabimo npr. metodo Runge-
Kutta
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Valj na prizmi

T

Gibalni enac¢bi ASANNNNNANNNNN

(mp + my)x; + my(cosa+u-sina)s =—u-g(mp +my)

3
my cosa x4 + Emvs =mygsina

Enacbi zapisemo v matri¢ni obliki:

mp+my my(cosa+u-sina)l .
P 4 v( ; K ) {x1} _ {_ u-g(mp +mv)}
my cos a > My S mygsina
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* Enacbo zapisemo poenostavljeno v obliki:
Ax=Db
* IzrazimoXx
Xx=A"'b
* Z uvedbo nove spremenljivke x; = x prevedemo problem na |
reSevanje sistema diferencialnih enacb I. reda

X = X1
i'l — A_lb

e ReSen problem v Python-u najdete tuka]
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https://github.com/martincesnik/Visja-dinamika.git

